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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS -
Part 7-304: Generic interface and use

of profiles for power drive systems —
Mapping of profile type 4 to network technologies

FOREWORD

this end and in addltlon to other activities, IEC publishes International
Technical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides

governmental organizations liaising with the IEC also partlmpate i
with the International Organization for Standardization (ISO
agreement between the two organizations.

the latter.

IEC provides no parkiQg procad
equipment decla j
All users should e re ! 3

Attention is drawn to the possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the subject of
ot be held responsible for identifying any or all such patent rights.

The International Standard IEC 61800-7-304 has been prepared by subcommittee SC 22G:
Adjustable speed electric drive systems incorporating semiconductor power converters, of IEC
technical committee TC 22: Power electronic systems and equipment.

This bilingual version (2013-04) corresponds to the monolingual English version, published in
2007-11.

The text of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting
22G/185/FDIS 22G/193/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.


https://webstore.iec.ch/publication/5947&preview=1

This is a preview - click here to buy the full publication

61800-7-304 © IEC:2007 -7-
The French version of this standard has not been voted upon.
This publication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 2.

A list of all parts of the IEC 61800 series, under the general title Adjustable speed electrical
power drive systems, can be found on the IEC website.

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchanged until
the maintenance result date indicated on the IEC web site under "http://webstore.iec.ch" in
the data related to the specific publication. At this date, the publication will be
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+ withdrawn;

* replaced by a revised edition, or
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INTRODUCTION

The IEC 61800 series is intended to provide a common set of specifications for adjustable
speed electrical power drive systems.

IEC 61800-7 describes a generic interface between control systems and power drive systems.
This interface can be embedded in the control system. The control system itself can also be
located in the drive (sometimes known as "smart drive" or "intelligent drive").

A variety of physical interfaces is available (analogue and digital inputs and outputs, serial
and parallel interfaces, fieldbuses and networks). Profiles based on specific physical
interfaces are already defined for some application areas (e.g. motion control) and some
device classes (e.g. standard drives, positioner). The implementations he associated
drivers and application programmers interfaces are proprietary and vags

IEC 61800-7 provides a way to access functions and data ofa d ' is independent of the
used drive profile and communication interface. The gbjectiveN
generic functions and objects suitable to be mapp ommunication interfaces.
This makes it possible to provide common imple ' i

— The seleo drives doe
For a control de e/ J

— Only one understandable way of modeling

— Independent of bus technology

Much effort is needed to design a motion control application with several different drives and
a specific control system. The tasks to implement the system software and to understand the
functional description of the individual components may exhaust the project resources. In
some cases, the drives do not share the same physical interface. Some control devices just
support a single interface which will not be supported by a specific drive. On the other hand,
the functions and data structures are often specified with incompatibilities. This requires the
system integrator to write special interfaces for the application software and this should not be
his responsibility.

Some applications need device exchangeability or integration of new devices in an existing
configuration. They are faced with different incompatible solutions. The efforts to adopt a
solution to a drive profile and to manufacturer specific extensions may be unacceptable. This
will reduce the degree of freedom to select a device best suited for this application to the
selection of the unit which will be available for a specific physical interface and supported by
the controller.
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IEC 61800-7-1 is divided into a generic part and several annexes as shown in Figure 1. The
drive profile types for CiA 4021, CIP MotionT™2 PROFIdrive3 and SERCOS interface™4 are
mapped to the generic interface in the corresponding annex. The annexes have been
submitted by open international network or fieldbus organizations which are responsible for
the content of the related annex and use of the related trademarks.

The different profile types 1, 2, 3 and 4 are specified in IEC 61800-7-201, IEC 61800-7-202,
IEC 61800-7-203 and IEC 61800-7-204.

This part of IEC 61800-7 specifies how the profile type 4 (SERCOST™) is mapped to the
network technologies SERCOS |, II, 11l and EtherCATTM5.

IEC 61800-7-301, IEC 61800-7-302 and IEC 61800-7-303 specify how the profile types 1, 2
and 3 are mapped to different network technologies (such as CANg 6,

Ethernet PowerlinkTM7, DeviceNet™8, ControINet™$9, EtherNet/IPT
PROFINET12).

1 CiA 402 is a trade name of CAN in Automation, e.V. This information is gitve

for the convenience of users of this International” Standaird and dges not constitute an endorsement by IEC of
the trade name holder or any of its products\Co e tothis\grofile does not require use of the trade names
SERCOS or SERCOS interface. of the trde name C0OS and SERCOS interface requires permission

International Standard and does con tltu e angndorsement by IEC of the trademark holder or any of its
products. Compk e i i ir€ use of the trade name EtherCAT™. Use of the trade name
EtherCAT™ requires’p issi Q a

6 CANopen is an acrog q NMetwork open and is used to refer to EN 50325-4.

7 Ethernet Powerlink™ i &R, control of trade name use is given to the non profit organization
EPSG. This ih is givenNor the convenience of users of this International Standard and does not
constitute an S of the trademark holder or any of its products. Compliance to this profile

does ng i € name Ethernet Powerlink™. Use of the trade name Ethernet Powerlink™

me of Open DeviceNet Vendor Association, Inc. This information is given for the
convenience of~ysers of this International Standard and does not constitute an endorsement by IEC of the
trademark holder orgrly of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name
DeviceNet™. Use of the trade name DeviceNet™ requires permission of Open DeviceNet Vendor Association,
Inc.

9  ControlNet™ is a trade name of ControlNet International, Ltd. This information is given for the convenience of
users of this International Standard and does not constitute an endorsement by IEC of the trademark holder or
any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name ControlINet™. Use of the
trade name ControlNet™ requires permission of ControlNet International, Ltd.

10 EtherNet/IP™ is a trade name of ControlNet International, Ltd. and Open DeviceNet Vendor Association, Inc.
This information is given for the convenience of users of this International Standard and does not constitute an
endorsement by IEC of the trademark holder or any of its products. Compliance to this profile does not require
use of the trade name EtherNet/IP™. Use of the trade name EtherNet/IP™ requires permission of either
ControlNet International, Ltd. or Open DeviceNet Vendor Association, Inc.

11 PROFIBUS is a trade name of PROFIBUS International. This information is given for the convenience of users
of this International Standard and does not constitute an endorsement by IEC of the trade name holder or any
of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name PROFIBUS. Use of the trade
name PROFIBUS requires permission of PROFIBUS International.

12 PROFINET is a trade name of PROFIBUS International. This information is given for the convenience of users
of this International Standard and does not constitute an endorsement by IEC of the trade name holder or any
of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name PROFINET. Use of the trade
name PROFINET requires permission of PROFIBUS International.
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IEC/TR 62390
Device profile guideline

IEC 61800 series
Adjustable speed electrical power drive

IEC 61800-7 Generic interface and use of profiles for power drive systems

IEC 61800-7-1 — Interface definition

Generic PDS interface specification

Annex A Annex B Annex C
Mapping of Mapping of Mapping of
Profile type 1 Profile type 2 Profile type 3
(CiA 402) (CIP Motion) (PROFIdrive)
IEC 61800-7-200 — Profile specifications <\\\>
IEC 61800-7-201 IEC 61800-7-202 IEC 61800-7- 2 IEC 64800-7-204
\
Profile type 1 Profile type 2 rofile type 3 Profile type 4
(CiA 402) (CiP Motion) (PR@?)drive N (SERCOS)
(NN N

IEC 61800-7-300 — Mapping OK\K eﬁn@\wo k t\é'éh logies
IEC 61800-7-301 IEC 61800- -30? E‘S\>0 -7-303 IEC 61800-7-304
) 1

Mapping of profile L Mapping of profile Mapping of profile

type 1 to: t 3 to: type 4 to:
e CANopen ¢/ PROFIBUS e SERCOSI+II
e EtherCAT e PROFINET e SERCOS Il

e EtherCAT

e ETHE
Powerliqk

\}rmj— Structure of IEC 61800-7
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ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS -
Part 7-304: Generic interface and use

of profiles for power drive systems —
Mapping of profile type 4 to network technologies

1 Scope

IEC 61800-7 specifies profiles for Power Drive Systems (PDS) and their(mappi
communication systems by use of a generic interface model.

g to existing

and laws.

This part of IEC 61800-7 specifies the mapping of the
IEC 61800-7-204 onto different network technologie

— SERCOS I/ Il, see Clause 5,
— SERCOS I, see Clause 6,
— EtherCAT, see Clause 7.

2 Normative reference

The following referencg
For dated references,

IEC 61158-5346,
Application laye

Indystrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 5-16:
ice definition — Type 16 elements

IEC 61158-6-16, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 6-16:
Application layer protocol specification — Type 16 elements

IEC 61491:2002, Electrical equipment of industrial machines — Serial data link for real-time
communication between controls and drives

IEC 61784-1, Industrial communication networks — Profiles — Part 1: Fieldbus profiles

IEC 61784-2, Industrial communication networks — Profiles — Part 2: Additional fieldbus
profiles for real-time networks based on ISO/IEC 8802-3

IEC 61800-7 (all parts), Adjustable speed electrical power drive systems — Generic interface
and use of profiles for power drive systems
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IEC 61800-7-204, Adjustable speed electrical power drive systems — Part 7-204: Generic
interface and use of profiles for power drive systems — Profile type 4 specification

ISO/IEC 8802-3:2000, Information technology -Telecommunications and information exchange
between systems - Local and metropolitan area networks — Specific requirements — Part 3:
Carrier sense multiple access with collision detection (CSMA/CD) access method and

physical layer specifications

@@
S


https://webstore.iec.ch/publication/5947&preview=1

This is a preview - click here to buy the full publication

- 82 - 61800-7-304 © CEI:2007
SOMMAIRE
AV AN TP RO P O S . e e 86
LV 10 L0 T3 10 1 N 88
Domaine d'appliCation ... i e 93
REFEIrENCES NOIMAtIVES ..ot ee 93
3 Termes, définitions et abréviations ........o.oeiiiiii 94
3.1 Termes et defiNitiONS ... oo e
3.2 ADBreVIiatioNS .o
GENBIAlIteS ... e

Mise en correspondance avec CP16/1 (SERCOS I) et CP16/2 (

5.1
5.2
5.3
5.4

5.5

ER
Référence aux normes de communication ................ AN N\

Présentation générale ... e N e DN e

Couche physique et topologie......ccvvviiiiiiii e S O N e N e rneeneeneenannas
Mécanisme de synchronisation
541 GENEralites. ..o e e e e e

Contenu des MEeSSAGES ..oouve XLt e e rn e Drn e slereeteee et et e e e eeens
T T B C1-T o 1Y = 1] =T S < U N N PPN PUPRPRRN
5.5.2 Bloc de données
5.5.3
554

5.11.2 Classe de communication A 124
5.11.3 Classe de communication B (Fonctions étendues).............ccoceeeiiiiinnnnn.n. 127
5.11.4 Classe de communication C (Fonctions supplémentaires)........................ 128
5.11.5 Granularité de la durée de cycle de communication............c...ccoeeiviinnenn. 129

6 Mise en correspondance avec CP 16/3 (SERCOS ) ....couiiiiiiiiiiiiiiieeeeee 129
6.1 Reéférence aux normes de communication ..........ccoveiiiiiiiiiiii i 129
6.2 Présentation géneérale ... 129
6.3 Couche physique et topologie. ... 131
6.4 Mécanisme de synchronisation et contenu de message............ccocvvviiiiiiiineeinenn.. 133
6.5 Transfert de dONNées NON-CYCIIQUES .......iiuiiiiiii i 134
B.6  BilsS €N 1eMPS T8l oo 134
6.7 Mot de commande de signal et mot d’état de signal............coooiiiiiiiiii, 135


https://webstore.iec.ch/publication/5947&preview=1

This is a preview - click here to buy the full publication

61800-7-304 © CEI:2007 -83 -
6.8 Conteneur de dONNEES ......cuniniii i 135
6.9 Fonctions d’arrét du dispositif d’entrainement................cooiiiiii 135
6.10 Classes de COMMUNICATION . ... iuiieii e e e 135
7 Mise en correspondance avec EtherCAT ... 135
7.1 Référence aux normes de communication ..o 135
7.2  Présentation geNErale ..o 136
7.3 Synchronisation SOE ... 137
T7.3.1  GlNAIaAlItES .o 137
7.3.2 Phases 0-2 de CP 6. ... 137
7.3.3 Phases 3-4 de CP1B.....iiiiiiiiiee e 137
7.4 Gestion de la couche application de SOE...........cooieiiiiiiiiiiiiic e DN 137
7.4.1 Diagramme d’états EtherCAT et diagramme d’états S
CEI BT84 oo NN NG e N e e e 137
7.4.2 Dispositifs d’entrainement multiples..............o o NN D0 N NG 138
7.4.3 Utilisation des IDN ... S DO e e D eieene 139
7.5 Mise en correspondance des données de processlUSSOE . X - ve-Nueeneamernnenneennan 140
7.6 Services de la voie de service de SoE.........., ST T\ U U N S 143

7.6.1  Présentation generale. ... it N e\ rr v eneereneeneteenaaaenas
7.6.2 Lecture SSC (SSC Read)
7.6.3 Ecriture SSC (SSC wy
7.6.4 Commandes de pro
7.6.5 Informations sur I'escl

Figure 4 — Synchronisation des durées de CYCIe ........coviiiiiiiiiiiii e 106
Figure 5 — Synchronisation des boucles de régulation et de I'interpolateur de haute

Lo 1= 11 € o PP 107
Figure 6 — Configuration de PAT (eXemMPle) ... 112
Figure 7 — Fonctions des bits en temps réel..... ..o 114
Figure 8 — Affectation d'IDN = 0 aux bits entemps réel.........cccooiiiiiiiiiiii e 116
Figure 9 — Affectation d'IDN = 0 aux bits en temps réel.........ccoviiiiiiiiiiiiii e 117
Figure 10 — Affectation d’IDN = 0 aux bits en temps réel...........oooiiiiiiiiiiiie 118
Figure 11 — Exemple de configuration du mot d’état de signal............c..oooiiiiinnn, 119
Figure 12 — Configuration de conteneur de données sans acquittement (esclave)............... 121
Figure 13 — Configuration de conteneur de données avec acquittement (esclave)............... 122

Figure 14 — Structure des classes de communication............c.ccooiiiiiiiiiii i 124


https://webstore.iec.ch/publication/5947&preview=1

This is a preview - click here to buy the full publication

-84 — 61800-7-304 © CEI:2007
FIiQUPE 15 — TOPOIOGIE ..ttt aaas 132
Figure 16 — SEQUENCE 08 MESSAQE . ..iuuiiiiiii e e e e e e et e e e ens 133
Figure 17 — Cycle de communication géneéral...............cooiiiiiiiii e 134
Figure 18 — Diagramme d’états ESM et diagramme d’états de la CEl 61158-4-16 ............... 138
Figure 19 — Séquence de lecture SSC réUSSIE ......ceuiiiiiiiiii e

Figure 20 — Séquence de lecture SSC NON-TEUSSIE .......oiviiiiii e
Figure 21 — Séquence de lecture SSC fragmentée réussSie...........ceeuviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeen
Figure 22 — Séquence d’écriture SSC rEUSSIE .......iuuiiiiiiii e
Figure 23 — Séquence d’écriture SSC NON rUSSIE ....c..iiiiiiiiii e
Figure 24 — Séquence d’écriture SSC fragmentée réussie .............c..........

Figure 25 — Séquence de Commande de procédure SSC réussie......., <

Tableau 10 — St@}re
Tableau 11 — Str re

Tableau 20 — Configuration en anneau — Synchronisation...............coooiiiii i, 125
Tableau 21 — Configuration en anneau — Message préconfiguré .............ccooiiiiiiiiniineenn, 125
Tableau 22 — Configuration en anneau — Exécution de phase ............oooiiiiiiien. 125
Tableau 23 — Protocole de vOie de SEerVIiCe ... ... 126
Tableau 24 — Informations & diagnOStiC .......ccciiniiiiii 126
Tableau 25 — Parameétres de la classe de communication Ao 127
Tableau 26 — Configuration en anneau — Configuration des messages............ccooveveeineennnen. 127
Tableau 27 — Informations & diagnoStiC .......c.iiuiiiiiii 127
Tableau 28 — Bits de commande en temps €N réel..........ooniiiiiiiiii i, 128

Tableau 29 — Bits d’état en temps réel ... ... 128


https://webstore.iec.ch/publication/5947&preview=1

This is a preview - click here to buy the full publication

61800-7-304 © CEI:2007 -85 -

Tableau 30 — Parameétres de la classe de communication B..........coooiiiiiiiiiiiiien

Tableau 31 — Résumé des caractéristiques de CP16/3 ..o,
Tableau 32 — Nombre de PDS par réseau (eXemples)......oouiiiiiiiiiiiie e,
Tableau 33 — Classes de performance de la synchronisation ...........c...cooooiiiii
Tableau 34 — Résumé des caractéristiques d’'EtherCAT ...
Tableau 35 — Nombre de PDS par réseau (eXemples)......oouiiniiiiiiiii e,
Tableau 36 — IDN ODSOIETES ..uiuiiiie e e e et et e
Tableau 37 — IDN avec changement de signification ..o
Tableau 38 — Mot d’état du dispositif d’entralnement ...
Tableau 39 — Mot de commande du dispositif d’entrainement ...................

Tableau 40 — Mise en correspondance des services SSC avec les ser,
Tableau 41 — Service de lecture SSC.........oo D

Tableau 42 — Service de lecture SSC en fragments ............cco DG\ e

Tableau 43 — Service d’écriture SSC ... NN R NN e e o
Tableau 44 — Service d’écriture SSC en fragments ....... S N\ W U N S

Tableau 48 — Demande de lecture SSC>
Tableau 49 — Réponse de lecture SSC

Tableau 53 — Dei(':}d
Tableau 54 — De de

Tableau 55 — De


https://webstore.iec.ch/publication/5947&preview=1

This is a preview - click here to buy the full publication

- 86 - 61800-7-304 © CEI:2007

COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

ENTRAINEMENTS ELECTRIQUES DE PUISSANCE A VITESSE VARIABLE -

Partie 7-304: Interface générique et utilisation de profils
pour les entrainements électriques de puissance —
Mise en correspondance du profil de type 4
avec les technologies de réseaux

AVANT-PROPOS

1) La Commission Electrotechnique Internationale (CEIl) est une organisatigh

2) Les décisions ou accords officiels de la CEIl ¢
du possible, un accord international sur lg

3) Les Publications de la CEl se présentent sou

s'assure de l'exactitude du contenu technique dg ses publica
de I'éventuelle mauvaise utilisation ou interp état en est faife par un quelconque utilisateur final.
. eNe .

s sont en possession de la derniére édition de cette publication.

imputée a la CEl, a ses administrateurs, employés, auxiliaires ou

de la CEl, ou au crédit qui lui est accordé.

toute autre Pubtication

8) L'attention est attirée”sur les références normatives citées dans cette publication. L'utilisation de publications
référencées est obligatoire pour une application correcte de la présente publication.

9) L’attention est attirée sur le fait que certains des éléments de la présente Publication de la CEIl peuvent faire
I’objet de droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. La CEIl ne saurait étre tenue pour
responsable de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existence.

La Norme internationale CEI 61800-7-304 a été établie par le sous-comité 22G: Systémes
d'entrainement électrique a vitesse variable, comprenant des convertisseurs a semi-
conducteurs, du comité d'études 22 de la CEIl: Systémes et équipements électroniques de
puissance.

La présente version bilingue (2013-04) correspond a la version anglaise monolingue publiée
en 2007-11.

Le texte anglais de cette norme est issu des documents 22G/185/FDIS et 22G/193/RVD.
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Le rapport de vote 22G/193/RVD donne toute information sur le vote ayant abouti a
I'approbation de cette norme.

La version francgaise de cette norme n’a pas été soumise au vote.
Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 2.

Une liste de toutes les parties de la série CEI 61800, sous le titre général Entrainements
électriques de puissance a vitesse variable, peut étre consultée sur le site web de la CEI.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant la date de
stabilité indiquée sur le site web de la CEIl sous "http://webstore.iec.ch} s les données
relatives a la publication recherchée. A cette date, la publication sera

e reconduite;

e supprimée;

e remplacée par une édition révisée, ou
e amendée.

IMPORTANT - Le logo “colour inside! qui se (tr de couverture de cette

publication indique qu'elle contient'des colileurs qui s idérées comme utiles a

une bonne compréhension de son contenu.\LLes utilisateurs devraient, par conséquent,
ne i

imprimer cette publication en utilisan
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INTRODUCTION

La série CEI 61800 est destinée a fournir un ensemble commun de spécifications dédiées aux
entrainements électriques de puissance a vitesse variable.

La CEI 61800-7 décrit une interface générique entre les systémes de commande et les
entrainements électriques de puissance. Cette interface peut étre intégrée au systéme de
commande. Le systéme de commande proprement dit peut également étre situé dans le
dispositif d'entrainement (parfois appelé "dispositif d'entrainement intelligent").

Il existe un grand nombre d'interfaces physiques disponibles (entrées et sorties analogiques
et numériques, interfaces séries et paralléles, bus de terrain et réseaux)-tes profils établis
sur des interfaces physiques spécifiques sont déja définis pou certals domaines
d'application (par exemple, commande de mouvement) et certaines cla

varient dans une large mesure.

La CEIl 61800-7 définit un ensemble de fonctions,
communs de commande d'entrainement ou une deseri

d'entrainement.

Il y a plusieurs r@
Pour un constructeu

Pour un constructeur de dispositif de commande

— Aucune influence de la technologie de bus

— Intégration aisée des dispositifs

— Indépendance par rapport a un fournisseur de dispositifs d'entrainement
Pour un intégrateur de systémes

— Effort d'intégration moindre des dispositifs

— Méthode intelligible unique de modélisation

— Indépendance par rapport a la technologie de bus
Concevoir une application de commande de mouvement avec plusieurs dispositifs
d'entrainement différents et un systéme de commande spécifique nécessite un effort certain.
Les taches de mise en ceuvre des logiciels systémes et de compréhension de la description
fonctionnelle des composants individuels peuvent contribuer a I'épuisement des ressources
d'un projet. Dans certains cas, les dispositifs d'entrainement ne partagent pas la méme

interface physique. Certains dispositifs de commande prennent simplement en charge une
interface unique qui n'est pas prise en charge par un dispositif d'entrainement spécifique.Par
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ailleurs, les fonctions et les structures de données sont souvent spécifiées avec des
incompatibilités. Cela exige de l'intégrateur de systémes d'établir des interfaces spéciales
dédiées aux logiciels d'application et il convient que cette opération ne reléeve pas de sa
responsabilité.

Certaines applications nécessitent de pouvoir permuter des dispositifs, voire intégrer de
nouveaux dispositifs dans une configuration existante. Elles sont également confrontées a
différentes solutions incompatibles. Les efforts visant a adopter une solution relative a un
profil d'entrainement et aux extensions spécifiques au constructeur peuvent se révéler
inacceptables. Ceci réduit le degré de liberté concernant le choix d'un dispositif le mieux
adapté a cette application de sélection du dispositif disponible pour une interface physique
spécifique et pris en charge par le contrbleur.

PROFIdrive3 et SERCOS interfaceTM4 sont mis en correspondanc
dans l'annexe correspondante. Les annexes ont été soumj
internationaux indépendants spécialisés dans les réseau
responsables du contenu de l'annexe qui y est associg
marques connexes.

La présente partie de la CEI 61800-7 5p
du profil de type 4 (SERCOSTM) avec le
et EtherCATTMS.

e de\CAN in Automation, e.V. Cette information est fournie pour la commodité des
orme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement par la CEIl du
ou de l'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil n'implique pas
CiA 402.

détenteur de
I'utilisation de la

2 CIP Motion™ est une marque de Open DeviceNet Vendor Association, Inc. Cette information est fournie pour la
commodité des utilisateurs de la présente norme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement
par la CEl du détenteur de la marque ou de l'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil
n'implique pas l'utilisation de la marque CIP Motion™. L'utilisation de la marque CIP Motion™ nécessite
I’autorisation de Open DeviceNet Vendor Association, Inc.

3 PROFIdrive est une marque de PROFIBUS International. Cette information est fournie pour la commodité des
utilisateurs de la présente norme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement par la CEIl du
détenteur de la marque ou de l'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil n'implique pas
I'utilisation de la marque PROFIdrive. L’utilisation de la marque PROFIdrive nécessite I'autorisation de
PROFIBUS International.

4 SERCOS™ et SERCOS interface™ sont des marques de SERCOS International e.V. Cette information est
fournie pour la commodité des utilisateurs de la présente Norme internationale et ne constitue en aucun cas un
entérinement par la CEl du détenteur de la marque ou de I'un quelconque de ses produits. La conformité a ce
profil n’implique pas I'utilisation des marques SERCOS ou SERCOS interface. L'utilisation des marques
SERCOS et SERCOS interface nécessite I'autorisation de leur détenteur.

5  EtherCAT™ est une marque de Beckhoff, Verl. Cette information est fournie pour la commodité des utilisateurs
de la présente Norme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement par la CEIl du détenteur de
la marque ou de I'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil n'implique pas I'utilisation de la
marque EtherCAT™. L’utilisation de la marque EtherCAT™ nécessite I'autorisation de son détenteur.
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La CEI 61800-7-301, la CEIl 61800-7-302 et la CEl 61800-7-303 spécifient la ou les méthodes
de mise en correspondance des profils de types 1, 2 et 3 avec les différentes technologies de
réseaux (telles que CANopen6, EtherCAT™, Ethernet PowerlinkT™7  DeviceNetT™8,
ControlNet™9, EtherNet/IPTM10, PROFIBUS 11 et PROFINET 12).

10

11

12

CANopen est I'acronyme
et fait référence a I'EN

Ethernet Powerl
lucratif EPSG. C

e contréle de son utilisation est confié a I'organisme a but non
pour la commodité des utilisateurs de la présente Norme

internationale et ne consti 3 entérinement par la CEIl du détenteur de la marque ou de 'un
quelconque de sg La conform' € a ce profil n'implique pas l'utilisation de la marque Ethernet
Powerlink™ . L’utiNsatign de la marque Etheérnet Powerlink™ nécessite I'autorisation de son détenteur.

DeviceNet™ gn DeviceNet Vendor Association, Inc. Cette information est fournie pour la
commodité de de la présente Norme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement
par la nteur de la marque ou de Iun quelconque de ses produits. La conformité a ce profil
n |mpI| He pa L'utilisation de la marque DeviceNet™ nécessite

ControlNet™ est™wne marque de ControlNet International. Ltd. Cette information est fournie pour la commodité
des utilisateurs de lavprésente Norme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement par la CEI
du détenteur de la marque ou de I'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil n’implique pas
I'utilisation de la marque ControlNet™. L’utilisation de la marque ControlNet™ nécessite I'autorisation de
ControlNet International, Ltd.

EtherNet/IP™ est une marque de ControlNet International, Ltd. et de Open DeviceNet Vendor Association, Inc.
Cette information est fournie pour la commodité des utilisateurs de la présente Norme internationale et ne
constitue en aucun cas un entérinement par la CEl du détenteur de la marque ou de I'un quelconque de ses
produits. La conformité a ce profil n'implique pas I'utilisation de la marque EtherNet/IP™. L'utilisation de la
marque EtherNet/IP™ nécessite I'autorisation de ControlNet International, Ltd. ou de Open DeviceNet Vendor
Association, Inc.

PROFIBUS est une marque de PROFIBUS International. Cette information est fournie pour la commodité des
utilisateurs de la présente Norme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement par la CEl du
détenteur de la marque ou de lI'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil n’implique pas
I'utilisation de la marque PROFIBUS. L'utilisation de la marque PROFIBUS nécessite l'autorisation de
PROFIBUS International.

PROFINET est une marque de PROFIBUS International. Cette information est fournie pour la commodité des
utilisateurs de la présente Norme internationale et ne constitue en aucun cas un entérinement par la CEl du
détenteur de la marque ou de lI'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil n’implique pas
I'utilisation de la marque PROFINET. L'utilisation de la marque PROFINET nécessite l'autorisation de
PROFIBUS International.
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Profile type 1 (CiA 102) Profil de type 1 (CiA 102)
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ENTRAINEMENTS ELECTRIQUES DE PUISSANCE A VITESSE VARIABLE -
Partie 7-304: Interface générique et utilisation de profils
pour les entrainements électriques de puissance —

Mise en correspondance du profil de type 4
avec les technologies de réseaux

1 Domaine d'application

modéle d'interface générique.

Les fonctions spécifiées dans la présente partie de la CEl &1
assurer la sécurité fonctionnelle. Ceci exige ['application
conformes aux normes, conventions et lois pertinentes

e\sont pas’destinées a
nesures supplémentaires

La présente partie de la CEIl 61800-7 spécifie lamis pondance du profil de type 4
(SERCOS), décrit dans la CEIl 61800-7,204, av, s teshnologies de réseaux.
— SERCOS |/ ll, voir I'Article 5,
— SERCOS llI, voir I'Article 6,
— EtherCAT, voir I'Article 7.

2 Références normative

Les documents
document. Pour
non datées, la dernig
amendements).

S indispensables pour I'application du présent
eldle I'édition citée s'applique. Pour les références
nt de référence s'applique (y compris les éventuels

istridl communication networks — Fieldbus specifications — Part 4-16:
Application laye tocol specification — Type 16 elements (disponible en anglais

uniquement)

IEC 61158-5-16, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 5-16:
Application layer service definition — Type 16 elements (disponible en anglais uniquement)

IEC 61158-6-16, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 6-16:
Application layer protocol specification — Type 16 elements (disponible en anglais
uniquement)

CEI 61491, Equipement électrique des machines industrielles — Liaison des données sérielles
pour communications en temps réel entre unités de commande et dispositifs d'entrainement

IEC 61784-1, Industrial communication networks — Profiles — Part 1: Fieldbus profiles
(disponible en anglais uniquement)
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IEC 61784-2, Industrial communication networks — Profiles — Part 2: Additional fieldbus
profiles for real-time networks based on ISO/IEC 8802-3 (disponible en anglais uniquement)

IEC 618007 (all parts), Adjustable speed electrical power drive systems — Generic interface
and use of profiles for power drive systems (disponible en anglais uniquement)

IEC 61800-7-204, Adjustable speed electrical power drive systems — Part 7-204: Generic
interface and use of profiles for power drive systems — Profile type 4 specification (disponible
en anglais uniquement)

ISO/CEI 8802-3:2000, Technologies de l'information — Télécommunications et échange
d'information entre systémes — Réseaux locaux et métropolitains — Prescriptians spécifiques —
Partie 3: Accés multiple par surveillance du signal et détection de coll
spécifications pour la couche physique
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