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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE —

Part 101: General requirements —
System components

FOREWORD

The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization fr stanga |zat Qn comprising
all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The b
international co-operation on all questions concerning standardization in the €
this end and in addition to other activities, IEC publishes International 3 ica seclifications,

Technical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guifles 6 “IEC

The formal decisions or agreements of IEC on technical matt e y“a4s possible, an international
i ittee has representation from all

IEC Publications have the form of recomme 8 i 8 and are accepted by IEC National
Committees in that sense. While all reasonab 9 9 re that the technical content of IEC
Publications is accurate, IEC cannot be vsible for\the way in which they are used or for any
misinterpretation by any end user.

between any IEC Public
the latter.

IEC itself does ng i
assessment sery
services carried out By i

indispensableor the cQrrect application of this publication.

Attention is drawn e possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the subject of
patent rights. IEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

International Standard IEC 62386-101 has been prepared by subcommittee 34C: Auxiliaries
for lamps, of IEC technical committee 34: Lamps and related equipment.

This second edition cancels and replaces the first edition published in 2009. This edition
constitutes a technical revision.

This edition includes the following significant technical changes with respect to the previous
edition:

a)

b)

collection of all bus timing requirements defined in IEC 62386-101:2009 and
IEC 62386-102:2009 and rework of the timing requirements to facilitate the preparation of
a future control devices standard, taking particular account of the requirements for multi-
master systems. The 10 % tolerances have been replaced by minimum and maximum
timing values;

integration of multi-master timing requirements;
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c) extension of the defined forward frames;

d) addition of wiring requirements;

e) improvement of the bus power supply requirements;

f) improvement of test sequences and description of the test sequences in the form of
pseudo code instead of flow charts.

The text of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting
34C/1098/FDIS 34C/1111/RVD
Full information on the voting for the approval of this standard can be Ao the report on

voting indicated in the above table.

This Part 101 is intended to be used in conjunction with:
e Part 102, which contains general requirements for the aduct type (control gear),
and with the appropriate Part 2xx (particular requirem ;

e Part 103, which contains general requirementg e\refeyant product type (control
devices), and the appropriate Part 3xx (particulak requirements forcontrol devices).

R the IS@E =~ Directives, Part 2.

the stability date indigated ‘ ab site Junder "http://webstore.iec.ch" in the data
related to the specific publics . N g publication will be

. reconfirmed,@

e withdrawn,
e replaced by a\evi
e amende

AN
IMPORTA \\Rhe\cs{QZr inside’' logo on the cover page of this publication indicates
that it contai lours which are considered to be useful for the correct
understanding of\it6 contents. Users should therefore print this document using a
colour printer.
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INTRODUCTION

IEC 62386 contains several parts, referred to as series. The 1xx series includes the basic
specifications. Part 101 contains general requirements for system components, Part 102
extends this information with general requirements for control gear and Part 103 extends it
further with general requirements for control devices.

The 2xx parts extend the general requirements for control gear with lamp specific extensions
(mainly for backward compatibility with Edition 1 of IEC 62386) and with control gear specific
features.

The 3xx parts extend the general requirements for control devices with ippt
extensions describing the instance types as well as some common feature
combined with multiple instance types.

device specific
that can be

particular requirements for control devices. The divisici_ inte A published parts
provides for ease of future amendments and revision dittenal regiirerments will be added
as and when a need for them is recognised.

The setup of the standard is~graphigally

2XX 2XX 2XX 2XX 2)(( : @ 3XX 3XX 3XX 3XX

Figure 1 — IEC 62386 graphical overview

When this part of IEC 62386 refers to any of the clauses of the other two parts of the
IEC 62386-1xx series, the extent to which such a clause is applicable and the order in which
the tests are to be performed are specified. The other parts also include additional
requirements, as necessary.

All numbers used in this International Standard are decimal numbers unless otherwise noted.
Hexadecimal numbers are given in the format OxVV, where VV is the value. Binary numbers
are given in the format XXXXXXXXb or in the format XXXX XXXX, w here X is 0 or 1, "x" in
binary numbers means "don't care".
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DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE —

Part 101: General requirements —
System components

1 Scope

This part of IEC 62386 is applicable to system components in a bus system for control by
digital signals of electronic lighting equipment. This electronic lighting eq Nt should be in
line with the requirements of IEC 61347, with the addition of d.c. supplig

NOTE Tests in this standard are type tests. Requirements for testing individual\b
not included.

2 Normative references

o\ in this document and
are indispensable for its application. For dated refefenda edifion cited applies. For
undated references, the latest edition of document (including any
amendments) applies.

IEC 62386-102:2014,
— Control gear

IEC 62386-103:2
— Control devices
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

INTERFACE D’ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE —
Partie 101: Exigences générales — Composants de systéme

AVANT-PROPOS

La Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiales de normalisation

composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nation ). L'IEC a pour

objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de nori iSati les domaines

de I'électricité et de I'électronique. A cet effet, I'lEC — entre autres a & kli es Normes

internationales, des Spécifications techniques, des Rapports techniques, d s{fi Ssibles au

public (PAS) et des Guides (ci-aprés dénommés "Publication(s) de I'lEC"),. Le i
2

F'C, participent
alisation (1SO),

ité. Des organismes de certification indépendants
dans certains secteurs, accédent aux marques de
conformité de I'lE des services effectués par les organismes de certification

indépendants.

Tous les utilisateu t en possession de la derniére édition de cette publication.

Aucune responsabil it i tée a I'lEC, a ses administrateurs, employés, auxiliaires ou
i i € iculiers et les membres de ses comités d'études et des Comités
nationaux de 3 S| ausé en cas de dommages corporels et matériels, ou de tout autre

dommage dg ; soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris les frais
de Justlce) BNSE nt de la publication ou de l'utilisation de cette Publication de I'lEC ou de
toute a icagi i i lui

I’objet de droits de brévet. L'IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de tels droits
de brevets et de ne pas avoir signalé leur existence.

La Norme internationale IEC 62386-101 a été établie par le sous-comité 34C: Appareils
auxiliaires pour lampes, du comité d'études 34 de I'lEC: Lampes et équipements associés.

Cette deuxieme édition annule et remplace la premiere édition parue en 2009. Cette édition
constitue une révision technique.

Cette édition inclut les modifications techniques majeures suivantes par rapport a I'édition
précédente:

a) collecte de toutes les exigences relatives au cadencement des bus définies dans

I'IEC 62386-101:2009 et I'lEC 62386-102:2009 et reformulation des exigences relatives au
cadencement pour faciliter I'élaboration d’'une future norme de dispositifs de commande,
en tenant notamment compte des exigences relatives aux systemes a plusieurs maitres.
Les tolérances de 10 % ont été remplacées par des valeurs de cadencement minimales et
maximales;
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b) intégration des exigences de cadencement de plusieurs maitres;

c) extension des trames en avant définies;.

d) ajout d’exigences relatives au cablage;

e) amélioration des exigences relatives a I'alimentation électrique du bus;

f) amélioration des séquences d’essai et description des séquences d’essai sous la forme
d’un pseudo-code au lieu d’organigrammes.

Le texte anglais de cette norme est issu des documents 34C/1098/FDIS et 34C/1111/RVD. Le
rapport de vote 34C/1111/RVD donne toute information sur le vote ayant abouti a
I'approbation de cette norme.

La version francaise de cette norme n'a pas été soumise au vote.

Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/IEC, Partie

La présente Partie 101 est destinée a étre utilisée conjointemeft ave

e Partie 102, qui contient les exigences générales
(appareillage de commande), et avec la partje
I'appareillage de commande) appropriée

stabilité indiquée sur
relatives a la publicatig

e reconduite,

e supprimée,

une bonne com sion de son contenu. Les utilisateurs devraient, par conséquent,
imprimer cette publication en utilisant une imprimante couleur.
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INTRODUCTION

L'IEC 62386 est composée de plusieurs parties désignées en référence en série. Les parties
de la série 1xx constituent les spécifications de base. La Partie 101 contient les exigences
générales relatives aux composants de systéme, la Partie 102 étend ces informations avec
les exigences générales relatives aux appareillages de commande et la Partie 103 étend ces
informations avec les exigences générales relatives aux dispositifs de commande.

Les parties de la série 2xx étendent les exigences générales relatives aux appareillages de
commande aux extensions spécifiques aux lampes (principalement pour la rétrocompatibilité
avec I'Edition 1 de I'lEC 62386) et aux caractéristiques spécifiques aux appareillages de
commande.

Les parties de la série 3xx étendent les exigences générales relative dispositifs de

commande aux extensions spécifiques aux dispositifs d’entrée déc s Rjnstance
ainsi que certaines caractéristiques communes qui peuvent étre co types
d’instance.

Cette deuxiéme édition de I'lEC 62386-101 est publiéé jOl nent avec I'lEC 62386-
102:2014 et avec les diverses parties qui compose i

composent la série IEC 62386 3xx donnant des eX|ene partlulle es/pour les dispositifs de
commande. La présentation en parties ubllees Sép ilitera les futurs amendements
et révisions. Des exigences supplé j i guand le besoin en sera
reconnu.

3XX 3XX 3XX 3XX

\QN

2x7\

101 Exigences générales -
Composants de systéme

IEC

Figure 1 — Présentation graphique générale de I'lEC 62386

La présente partie de I'lEC 62386, tout en faisant référence a un article quelconque des deux
autres parties de la série IEC 62386-1xx, spécifie la mesure dans laquelle un article
s'applique et l'ordre dans lequel les essais sont a effectuer. Les parties contiennent
également des exigences supplémentaires, s'il y a lieu.

Tous les nombres utilisés dans la présente Norme internationale sont des nombres décimaux,
sauf indication contraire. Les nombres hexadécimaux sont donnés dans le format OxVV, ou
VV est la valeur. Les nombres binaires sont donnés dans le format XXXXXXXXb ou dans le
format XXXX XXXX, ou X est 0 ou 1; "x" dans les nombres binaires signifie que "la valeur n'a
pas d’influence".
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INTERFACE D’ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE -

Partie 101: Exigences générales —
Composants de systéme

1 Domaine d’application

La présente partie de I'lEC 62386 est applicable aux composants de systéme dans un
systeme a bus pour la commande par des signaux numériques des appareils d'éclairage
électroniques. Il convient que ces appareils d'éclairage électronigiies satisfassent aux
exigences de I'lEC 61347, avec en plus les alimentations en courant soqtinu

NOTE Les essais spécifiés dans la présente norme sont des essais de type s _relatives7aux essais

des unités de bus individuelles en cours de production ne sont pas incluses.

2 Références normatives

references datées, seule I'édition
derniére édition du document
amendements).

IEC 61347 (toutes les parti

sécurité

IEC 62386-102:@

IEC 62386-103201M S e clairage adressable numérique — Partie 103: Exigences
générales — Dispositifs ge Cx ande

de mesure
tension
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