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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE —

Part 101: General requirements —
System components

FOREWORD

1) The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for s
all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The ohj to promote
international co-operation on all questions concerning standardization in the ele€t(ie g el ic fields. To

this end and in addition to other activities, IEC publishes International Sta { pec¥ications,

andardizqtion comprising

Technical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guide as “IEC
Publication(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; afiy | tee interested

in the subject dealt with may participate in this preparatory work. iona| amehtal and non-
governmental organizations liaising with the IEC also participate i

2) The formal deC|S|ons or agreements of IEC on technlcal maters express

3) IEC Publlcatlons have the form of recomghendation

Publications is accurate, IEC cannot be held responsible
misinterpretation by any end user.

4) In order to promote international uniformi tional Somm ittees undertake to apply IEC Publications
transparently to the maximuys \ i {l and regional publications. Any dlvergence
icatiod i i regional publication shall be clearly indicated in

5) IEC itself does not proyid 8 i wity. Independent certification bodies provide conformity
assessment serviges and, i \ S s Q IEC marks of conformity. IEC is not responsible for any
services carried@ 8 i

6) All users should ensure edition of this publication

7) No liability shall ajta , employees, servants or agents including individual experts and
members of its te { EC National Committees for any personal injury, property damage or
other damag \ PN r, whether direct or indirect, or for costs (including legal fees) and
expenses afisi o the\publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any other IEC

Publications.

8) AttentiQn is othe Notmative references cited in this publication. Use of the referenced publications is

9) Attention is drawn to tke possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the subject of

This consolidated version of the official IEC Standard and its amendment has been prepared
for user convenience.

IEC 62386-101 edition 2.1 contains the second edition (2014-11) [documents 34C/1098/FDIS and.
34C/1111/RVD] and its amendment 1 (2018-05) [documents 34/418/CDV and 34/502/RVC].

In this Redline version, a vertical line in the margin shows where the technical content is
modified by amendment 1. Additions are in green text, deletions are in strikethrough red text.
A separate Final version with all changes accepted is available in this publication.
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International Standard IEC 62386-101 has been prepared by subcommittee 34C: Auxiliaries
for lamps, of IEC technical committee 34: Lamps and related equipment.

This second edition constitutes a technical revision.

This edition includes the following significant technical changes with respect to the previous
edition:

a) collection of all bus timing requirements defined in IEC 62386-101:2009 and
IEC 62386-102:2009 and rework of the timing requirements to facilitate the preparation of
a future control devices standard, taking particular account of the requirements for multi-
master systems. The 10 % tolerances have been replaced by minimum and maximum
timing values;

b) integration of multi-master timing requirements;

c) extension of the defined forward frames;
d) addition of wiring requirements;
e) improvement of the bus power supply requirements;

f) improvement of test sequences and description of 5 in the form of

pseudo code instead of flow charts.
This Part 101 is intended to be used in conjunction
¢ tproduct type (control gear),
and with the appropriate Part 2xx (particy i o control gear);

e Part 103, which contains general iren Qf the relevant product type (control
devices), and the appropriate Part j

e recop
e withdrawn
e replaced by axevised edition, or

e amended.

IMPORTANT - The 'colour inside' logo on the cover page of this publication indicates
that it contains colours which are considered to be useful for the correct
understanding of its contents. Users should therefore print this document using a
colour printer.
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INTRODUCTION

IEC 62386 contains several parts, referred to as series. The 1xx series includes the basic
specifications. Part 101 contains general requirements for system components, Part 102
extends this information with general requirements for control gear and Part 103 extends it
further with general requirements for control devices.

The 2xx parts extend the general requirements for control gear with lamp specific extensions
(mainly for backward compatibility with Edition 1 of IEC 62386) and with control gear specific
features.

The 3xx parts extend the general requirements for control devices with ippt
extensions describing the instance types as well as some common f¢
combined with multiple instance types.

device specific
that can be

IEC 62386-102:2014 and IEC 62386-102:2014/AMD1:— and ' 5 that make
up the IEC 62386-2xx series for control gear, togethe i 103:2014 and
IEC 62386-103:2014/AMD1:— and the various parts that < '
of particular requirements for control devices. The divisi
provides for ease of future amendments and revisiops.
as and when a need for them is recognised.

The setup of the standard{s grapKically(repre se@d I Figure 1 below.
2XX | 2XX | 2xx 2x\\ % \329? 3xx | 3xx | 3xx | 3xx

/\\f

eJy published parts
ments will be added

N

Figure 1 — IEC 62386 graphical overview

When this part of IEC 62386 refers to any of the clauses of the other two parts of the
IEC 62386-1xx series, the extent to which such a clause is applicable and the order in which
the tests are to be performed are specified. The other parts also include additional
requirements, as necessary.

All numbers used in this International Standard are decimal numbers unless otherwise noted.
Hexadecimal numbers are given in the format OxVV, where VV is the value. Binary numbers
are given in the format XXXXXXXXb or in the format XXXX XXXX, w here X is 0 or 1, "X" in
binary numbers means "don't care".
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DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE —

Part 101: General requirements —
System components

1 Scope

This part of IEC 62386 is applicable to system components in a bus system for control by
digital signals of electronic lighting equipment which is in line with squirements of
IEC 61347 (aII parts) with the addition of DC supplles his—electromi¢lighting—eguipmen

houwld be inline with- the reguiremen a C 6 Vi A he additions NDD

%

NOTE Tests in this standard are type tests. Requirements for testing individua
not included.

o\ production are

2 Normative references

The following documents—inr-whele-erin—p g --A S

a#e—mdﬁpen&abie—ter—ns—aapi%auen are referre

IEC 61347-1, Lamp cofr

IEC 62386-102:
— Control gear
‘ IEC 62386-102:2014]

techniques — Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests

1 Under preparation. Stage at the time of publication: IEC DECFDIS 62386-102/AMD1:2018.
2 Under preparation. Stage at the time of publication: IEC RFDIS 62386-103/AMD1:2018.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

INTERFACE D’ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE —
Partie 101: Exigences générales — Composants de systéme

AVANT-PROPOS

La Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiales de normalisation

composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nation ). L'IEC a pour

objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de nor iSati les domaines

de [I'électricité et de I'électronique. A cet effet, I'lEC — entre autres achivité kli es Normes

internationales, des Spécifications techniques, des Rapports techniques, d s{fi Ssibles au

public (PAS) et des Guides (ci-aprés dénommés "Publication(s) de I'lEC"),. Le i f
2

ité. Des organismes de certification indépendants
é dans certains secteurs, accédent aux marques de
des services effectués par les organismes de certification

conformité de I'lE
indépendants.

Tous les utilisateu t en possession de la derniére édition de cette publication.

Aucune responsabil it i tée a I'lEC, a ses administrateurs, employés, auxiliaires ou
i i S jculiers et les membres de ses comités d'études et des Comités
nationaux de 3 S| ausé en cas de dommages corporels et matériels, ou de tout autre
dommage dg ; soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les co(ts (y compris les frais
de justice) & nt de la publication ou de I'utilisation de cette Publication de I'lEC ou de

I'objet de droits de brévet. L’IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de tels droits
de brevets et de ne pas avoir signalé leur existence.

Cette version consolidée de la Norme IEC officielle et de son amendement a été préparée pour
la commodité de I'utilisateur.

L'IEC 62386-101 édition 2.1 contient la deuxiéme édition (2014-11) [documents 34C/1098/FDIS et
34C/1111/RVD] et son amendement 1 (2018-05) [documents 34/418/CDV et 34/502/RVC].

Dans cette version Redline, une ligne verticale dans la marge indique ou le contenu technique
est modifié par 'amendement 1. Les ajouts sont en vert, les suppressions sont en rouge,
barrées. Une version Finale avec toutes les modifications acceptées est disponible dans cette
publication.
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La Norme internationale IEC 62386-101 a été établie par le sous-comité 34C: Appareils
auxiliaires pour lampes, du comité d'études 34 de I'lEC: Lampes et équipements associés.

Cette deuxiéme édition constitue une révision technique.

Cette édition inclut les modifications techniques majeures suivantes par rapport a I'édition
précédente:

a) collecte de toutes les exigences relatives au cadencement des bus définies dans
I'lEC 62386-101:2009 et I'lEC 62386-102:2009 et reformulation des exigences relatives au

Les tolérances de 10 % ont été remplacées par des valeurs de
maximales;

b) intégration des exigences de cadencement de plusieurs
c) extension des trames en avant définies;.

d) ajout d’exigences relatives au céblage;

e Partie 10
(dispgsit

exigences générales pour le type de produit applicable
, et avec la partie 3xx (exigences particulieres pour les
) appropriée.

Une liste de toutes les parties de la série IEC 62386, publiées sous le titre général Interface
d’éclairage adressabfe numérique, peut étre consultée sur le site web de I'lEC.


https://webstore.iec.ch/publication/63236&preview

This is a preview - click here to buy the full publication

-92 - IEC 62386-101:2014+AMD1:2018 CSV
© IEC 2018

Le comité a décidé que le contenu de la publication de base et de son amendement ne sera
pas modifié avant la date de stabilité indiquée sur le site web de [I'IEC sous
"http://webstore.iec.ch" dans les données relatives a la publication recherchée. A cette date,
la publication sera

e reconduite,
e supprimée,
e remplacée par une édition révisée, ou

e amendée.

ure de cette
e utiles a
équent,

IMPORTANT - Le logo "colour inside" qui se trouve sur la page de cguv
publication indique qu'elle contient des couleurs qui sont considére
une bonne compréhension de son contenu. Les utilisateurs devr
imprimer cette publication en utilisant une imprimante couleur:

WV

W
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INTRODUCTION

L'IEC 62386 est composée de plusieurs parties désignées en référence en série. Les parties
de la série 1xx constituent les spécifications de base. La Partie 101 contient les exigences
générales relatives aux composants de systéme, la Partie 102 étend ces informations avec
les exigences générales relatives aux appareillages de commande et la Partie 103 étend ces
informations avec les exigences générales relatives aux dispositifs de commande.

Les parties de la série 2xx étendent les exigences générales relatives aux appareillages de
commande aux extensions spécifiques aux lampes (principalement pour la rétrocompatibilité
avec I'Edition 1 de I'lEC 62386) et aux caractéristiques spécifiques aux appareillages de
commande.

Les parties de la série 3xx étendent les exigences générales relative dispositifs de

d’instance.

Cette deuxiéme édition de I'lEC 62386-101 est-publiée d
avec I'lEC 62386-102:2014 et I'l|EC 62386-102:2014/AM

dispositifs de commande. La présentafion.en/pakti
amendements et révisions. Des exigences\splén
besoin en sera reconnu.

2XX 2XX

Q(\> 3XX 3XX 3XX 3XX 3XX

101 Exigences générales -
Composants de systéme

IEC

Figure 1 — Présentation graphique générale de I'lEC 62386

La présente partie de I'lEC 62386, tout en faisant référence a un article quelconque des deux
autres parties de la série IEC 62386-1xx, spécifie la mesure dans laquelle un article
s'applique et l'ordre dans lequel les essais sont a effectuer. Les parties contiennent
également des exigences supplémentaires, s’il y a lieu.

Tous les nombres utilisés dans la présente Norme internationale sont des nombres décimaux,
sauf indication contraire. Les nombres hexadécimaux sont donnés dans le format OxVV, ou
VV est la valeur. Les nombres binaires sont donnés dans le format XXXXXXXXb ou dans le
format XXXX XXXX, ot X est 0 ou 1; "x" dans les nombres binaires signifie que "la valeur n’a
pas d’influence".
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INTERFACE D’ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE -

Partie 101: Exigences générales —
Composants de systéme

1 Domaine d’application

La présente partie de I'IEC 62386 est applicable aux composants de systéme dans un
systeme a bus pour la commande par des signaux numériques des 3 S
électroniques conformes aux exigences de I'lEC 61347 (toutes les paf enm\gjoutant les
ahmenta’uons en courant continu. onvient-gue—ces—appa ddclairageélestronigy

NOTE Les essais spécifiés dans la présente norme sont des essais de typeg
des unités de bus individuelles en cours de production ne sont pas inclusés

2 Références normatives

dans-le-présent-docu Camlasle s e popagappheation- Les documents
suivants cités dans le texte constituent po eur contenu, des exigences du
: wle I"édition citée s’applique. Pour les

références non datées, la derniére édition du dosurs de référence s’applique (y compris les

IEC 61347-1, A reilages de Partie 1: Exigences générales et exigences de
sécurité

IEC 62386-102:2014 aclairage adressable numérique — Partie 102: Exigences
générales — Appa 3

IEC 61000-4-11, Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4-11: Techniques d'essai et
de mesure — Essais d'immunité aux creux de tension, coupures bréves et variations de
tension

1 En cours d'élaboration. Stade au moment de la publication: IEC DECFDIS 62386-102/AMD1:2018.
2 En cours d'élaboration. Stade au moment de la publication: IEC RFDIS 62386-103/AMD1:2018.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE —

Part 101: General requirements —
System components

FOREWORD

1) The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for s
all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The ohj to promote
international co-operation on all questions concerning standardization in the ele€t(ie g el ic fields. To

this end and in addition to other activities, IEC publishes International Sta { pec¥ications,

andardizqtion comprising

Technical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guide as “IEC
Publication(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; afiy | tee interested

in the subject dealt with may participate in this preparatory work. iona| amehtal and non-
governmental organizations liaising with the IEC also participate i

2) The formal deC|S|ons or agreements of IEC on technlcal maters express

3) IEC Publlcatlons have the form of recomghendation

Publications is accurate, IEC cannot be held responsible
misinterpretation by any end user.

4) In order to promote international uniformi tional Somm ittees undertake to apply IEC Publications
transparently to the maximuys \ ei {l and regional publications. Any dlvergence
icatio i i regional publication shall be clearly indicated in

5) IEC itself does not proyid 8 i wity. Independent certification bodies provide conformity
assessment serviges and, i \ S s Q IEC marks of conformity. IEC is not responsible for any
services carried@ 8 i

6) All users should ensure edition of this publication

7) No liability shall apta , employees, servants or agents including individual experts and
members of its te { EC National Committees for any personal injury, property damage or
other damag \ PN r, whether direct or indirect, or for costs (including legal fees) and
expenses afisi o the\publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any other IEC

Publications.

8) AttentiQn is othe Notmative references cited in this publication. Use of the referenced publications is

9) Attention is drawn to tke possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the subject of

This consolidated version of the official IEC Standard and its amendment has been prepared
for user convenience.

1EC 62386-101 edition 2.1 contains the second edition (2014-11) [documents 34C/1098/FDIS and
34C/1111/RVD] and its amendment 1 (2018-05) [documents 34/418/CDV and 34/502/RVC].

This Final version does not show where the technical content is modified by
amendment 1. A separate Redline version with all changes highlighted is available in this
publication.
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International Standard IEC 62386-101 has been prepared by subcommittee 34C: Auxiliaries
for lamps, of IEC technical committee 34: Lamps and related equipment.

This second edition constitutes a technical revision.

This edition includes the following significant technical changes with respect to the previous
edition:

a) collection of all bus timing requirements defined in IEC 62386-101:2009 and
IEC 62386-102:2009 and rework of the timing requirements to facilitate the preparation of
a future control devices standard, taking particular account of the requirements for multi-
master systems. The 10 % tolerances have been replaced by minimum and maximum
timing values;

b) integration of multi-master timing requirements;

c) extension of the defined forward frames;
d) addition of wiring requirements;
e) improvement of the bus power supply requirements;

f) improvement of test sequences and description of 5 in the form of

pseudo code instead of flow charts.
This Part 101 is intended to be used in conjunction
¢ product type (control gear),
and with the appropriate Part 2xx (particy i o control gear);

e Part 103, which contains general iren Qr the relevant product type (control
devices), and the appropriate Part j

e recop
e withdrawn
o replaced by axevised edition, or

e amended.

IMPORTANT - The 'colour inside' logo on the cover page of this publication indicates
that it contains colours which are considered to be useful for the correct
understanding of its contents. Users should therefore print this document using a
colour printer.
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INTRODUCTION

IEC 62386 contains several parts, referred to as series. The 1xx series includes the basic
specifications. Part 101 contains general requirements for system components, Part 102
extends this information with general requirements for control gear and Part 103 extends it
further with general requirements for control devices.

The 2xx parts extend the general requirements for control gear with lamp specific extensions
(mainly for backward compatibility with Edition 1 of IEC 62386) and with control gear specific
features.

The 3xx parts extend the general requirements for control devices with ippt
extensions describing the instance types as well as some common f¢
combined with multiple instance types.

device specific
that can be

102:2014 and IEC 62386-102:2014/AMD1:— and with the vd&rious 3 tF ake up the
IEC 62386-2xx series for control gear, together wi 82 3 :2014 and
IEC 62386-103:2014/AMD1:— and the various parts that 62386-3xx series
of particular requirements for control devices. The divisi eJy published parts
provides for ease of future amendments and revisioys. ments will be added
as and when a need for them is recognised.

The setup of the standard{s grapkKically reprse@d I Figure 1 below.
2XX | 2XX | 2xx 2x\\ % \329? 3xx | 3xx | 3xx | 3xx

/\\f

N

Figure 1 — IEC 62386 graphical overview

When this part of IEC 62386 refers to any of the clauses of the other two parts of the
IEC 62386-1xx series, the extent to which such a clause is applicable and the order in which
the tests are to be performed are specified. The other parts also include additional
requirements, as necessary.

All numbers used in this International Standard are decimal numbers unless otherwise noted.
Hexadecimal numbers are given in the format OxVV, where VV is the value. Binary numbers
are given in the format XXXXXXXXb or in the format XXXX XXXX, w here X is 0 or 1, "x" in
binary numbers means "don't care".
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DIGITAL ADDRESSABLE LIGHTING INTERFACE —

Part 101: General requirements —
System components

1 Scope

This part of IEC 62386 is applicable to system components in a bus system for control by
digital signals of electronic lighting equipment which is in line with the requirements of
IEC 61347 (all parts), with the addition of DC supplies.

NOTE Tests in this standard are type tests. Requirements for testing individual\b
not included.

2 Normative references

The following documents are referred to in the tex
content constitutes requirements of this document,
cited applies. For undated references, the latest(ea\
any amendments) applies.

IEC 62386-103:
— Control device

ompatibility (EMC) — Part 4-11:Testing and measurement
Dinterruptions and voltage variations immunity tests

1 Under preparation. Stage at the time of publication: IEC DECFDIS 62386-102/AMD1:2018.
2 Under preparation. Stage at the time of publication: IEC RFDIS 62386-103/AMD1:2018.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

INTERFACE D’ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE —
Partie 101: Exigences générales — Composants de systéme

AVANT-PROPOS

1) La Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale\ de normalisation
composée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nation ). L'IEC a pour
objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de nori iSati les domaines
de [I'électricité et de I'électronique. A cet effet, I'lEC — entre autres a & i es Normes

internationales, des Spécifications techniques, des Rapports techniques, d s{ficatiQns™\accessibles au

public (PAS) et des Guides (ci-aprés dénommés "Publication(s) de I'lEC"),. Le i

2

F'C, participent
alisation (1SO),

2) . . ) i i préSehtent, dans la mesure

3) icati ’ e y e i internationales et sont agréées
4) ' ‘uni ité i ati , emités nationaux de I'lEC s'engagent, dans toute la

5) ité. Des organismes de certification indépendants
é dans certains secteurs, accédent aux marques de
conformité de I'lE des services effectués par les organismes de certification

indépendants.

6) Tous les utilisateu t en possession de la derniére édition de cette publication.

7) Aucune responsabii it i tée a I'lEC, & ses administrateurs, employés, auxiliaires ou
i i S iculiers et les membres de ses comités d'études et des Comités
nationaux de 3 S| ausé en cas de dommages corporels et matériels, ou de tout autre

dommage dg ; soit, directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris les frais
de Justlce) 8BNS nt de la publication ou de l'utilisation de cette Publication de I'lEC ou de
toute a icagi i i lui

8) L' aitirée sur les)références normatives citées dans cette publication. L'utilisation de publications

9)
I'objet de droits de brévet. L’IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de tels droits
de brevets et de ne pas avoir signalé leur existence.

Cette version consolidée de la Norme IEC officielle et de son amendement a été préparée pour
la commodité de l'utilisateur.

L'IEC 62386-101 édition 2.1 contient la deuxiéme édition (2014-11) [documents 34C/1098/FDIS et
34C/1111/RVD] et son amendement 1 (2018-05) [documents 34/418/CDV et 34/502/RVC].

Cette version Finale ne montre pas les modifications apportées au contenu technique par
I’'amendement 1. Une version Redline montrant toutes les modifications est disponible dans
cette publication.
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La Norme internationale IEC 62386-101 a été établie par le sous-comité 34C: Appareils
auxiliaires pour lampes, du comité d'études 34 de I'lEC: Lampes et équipements associés.

Cette deuxiéme édition constitue une révision technique.

Cette édition inclut les modifications techniques majeures suivantes par rapport a I'édition
précédente:

a) collecte de toutes les exigences relatives au cadencement des bus définies dans
I'lEC 62386-101:2009 et I'lEC 62386-102:2009 et reformulation des exigences relatives au
cadencement pour faciliter I’élaboration d’une future norme de dispositifs de commande,
en tenant notamment compte des exigences relatives aux systemes a plusieurs maitres.
Les tolérances de 10 % ont été remplacées par des valeurs de cadengement minimales et
maximales;

b) intégration des exigences de cadencement de plusieurs maitres;
c) extension des trames en avant définies;.
d) ajout d’exigences relatives au céblage;

e) amélioration des exigences relatives a I'alimentation él-

f)

d’esSai sous la forme

e Partie 102, qui cont ige Araleés pour le type de produit applicable
(appareillage de s partie 2xx (exigences particuliéres pour

a’série IEC 62386, publiées sous le titre général Interface
, peut étre consultée sur le site web de I'lEC.

la~date de stabilité indiquée sur le site web de I'lEC sous
"http://webstoreXec.chy dans les données relatives a la publication recherchée. A cette date,
la publication sera

e reconduite,
e supprimée,
e remplacée par une édition révisée, ou

e amendée.

IMPORTANT - Le logo "colour inside" qui se trouve sur la page de couverture de cette
publication indique qu'elle contient des couleurs qui sont considérées comme utiles a
une bonne compréhension de son contenu. Les utilisateurs devraient, par conséquent,
imprimer cette publication en utilisant une imprimante couleur.
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INTRODUCTION

L'IEC 62386 est composée de plusieurs parties désignées en référence en série. Les parties
de la série 1xx constituent les spécifications de base. La Partie 101 contient les exigences
générales relatives aux composants de systéme, la Partie 102 étend ces informations avec
les exigences générales relatives aux appareillages de commande et la Partie 103 étend ces
informations avec les exigences générales relatives aux dispositifs de commande.

Les parties de la série 2xx étendent les exigences générales relatives aux appareillages de
commande aux extensions spécifiques aux lampes (principalement pour la rétrocompatibilité
avec I'Edition 1 de I'lEC 62386) et aux caractéristiques spécifiques aux appareillages de
commande.

Les parties de la série 3xx étendent les exigences générales relative dispositifs de

commande aux extensions spécifiques aux dispositifs d’entrée déc es dRjnstance
ainsi que certaines caractéristiques communes qui peuvent étre co types
d’'instance

'IEC 62386-102:2014 et I'IEC 62386-102:2014/AMD1; : éntes parties qui
composent la série IEC 62386-2xx relatives aux appareillage : ande, ainsi qu’avec
I'lEC 62386-103:2014 et I'lEC 62386-103:2014/AMDI; ifférentes parties qui
composent la série IEC 62386-3xx donnant des _exIg |cu eres pour les dispositifs de
commande. La présentation en partieg pukhliég 8 ifitefa les futurs amendements
et révisions. Des exigences supplémentair j i et quand le besoin en sera
reconnu.

2XX 2XX

Q(\> 3XX 3XX 3XX 3XX 3XX

101 Exigences générales -
Composants de systéme

IEC

Figure 1 — Présentation graphique générale de I'lEC 62386

La présente partie de I'lEC 62386, tout en faisant référence a un article quelconque des deux
autres parties de la série IEC 62386-1xx, spécifie la mesure dans laquelle un article
s'applique et l'ordre dans lequel les essais sont a effectuer. Les parties contiennent
également des exigences supplémentaires, s'il y a lieu.

Tous les nombres utilisés dans la présente Norme internationale sont des nombres décimaux,
sauf indication contraire. Les nombres hexadécimaux sont donnés dans le format OxVV, ou
VV est la valeur. Les nombres binaires sont donnés dans le format XXXXXXXXb ou dans le
format XXXX XXXX, ou X est 0 ou 1; "x" dans les nombres binaires signifie que "la valeur n'a
pas d’influence".
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INTERFACE D’ECLAIRAGE ADRESSABLE NUMERIQUE -

Partie 101: Exigences générales —
Composants de systéme

1 Domaine d’application

La présente partie de I'IEC 62386 est applicable aux composants de systéme dans un

alimentations en courant continu.

NOTE Les essais spécifiés dans la présente norme sont des essais de type
des unités de bus individuelles en cours de production ne sont pas incluses.

2 Références normatives

IEC 61347-1, Appareillages de lamp
sécurité

IEC 61000-4- tbilité-€lectromagnétique (CEM) — Partie 4-11: Techniques d'essai et
de mestite = al [ unité aux creux de tension, coupures breves et variations de
tension

1 En cours d'élaboration. Stade au moment de la publication: IEC DECFDIS 62386-102/AMD1:2018.
2 En cours d’élaboration. Stade au moment de la publication: IEC RFDIS 62386-103/AMD1:2018.
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